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Управление движением космического аппарата в атмо­
сфере Марса. И в а н о в  Н.  М. ,  М а р т ы н о в  А.  И.  
Г лавная редакция физико-математической литературы  изда­
тельства «Наука», М.,  1977, 416 стр.

М онография посвящ ена проблеме управления движ ени­
ем КА в атмосфере М арса при спуске на поверхность планеты 
и при выходе на орбиту искусственного спутника.

П риводится общ ая постановка и методика реш ения основ* 
пых баллистико-навигационны х задач торможения в атмо­
сфере М арса из условия доставки максимума полезной н а­
грузки  на поверхность планеты или на орбиту спутника. 
Ф ормулирую тся критерии оптимальности. Определяется опти­
мальное управление движением КА скользящ его и п лани­
рующего типов. П роводится анализ оптимальных траекторий 
для  различны х проектно-баллистических параметров КА и 
широкого диапазона начальны х условий. Синтезируются 
алгоритмы управления. Выводы проиллю стрированы  мно­
гочисленными числовыми примерами.

Табл. 28, илл. 109, библ. 111.
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