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Книга знакомит читателя с основными принципами 
управления космическими летательными аппаратами. Она со­
держит три раздела, в которых рассматриваются основные 
свойства космических летательных аппаратов как объектов 
управления, описываются элементы систем управления и из­
лагаются принципы построения и исследования таких систем. 
Особое внимание уделяется теории измерения параметров 
движения и управления угловыми движениями космических 
летательных аппаратов. В частности, рассматриваются во­
просы применения гироскопических устройств и инфракрасной 
вертикали для построения базовой системы отсчета на борту 
космического летательного аппарата и проводится исследо­
вание пространственной ориентации аппарата с помощью 
двигателей-маховиков. Показывается возможность использова­
ния в целях управления гравитационного и магнитного полей 
Земли. Кратко рассмотрены основные принципиальные вопросы 
управления снижением космического летательного аппарата 
в атмосфере планеты.

Книга рассчитана на широкий круг инженерно-техниче­
ских работников, специализирующихся в области автоматиче­
ского управления. Она может быть использована такж е в 
качестве пособия для студентов и аспирантов соответствую­
щих специальностей.
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